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1.5 A robot vizbe meritése

ﬁk Amig a robot a medencében van senki nem lehet a medencében.

. Meritse a robotot fliggélegesen a vizbe (1) és mozgassa lazan minden irdnyban (2), amivel a benne
|évé levegbt kiengedi.

. A késziiléket feltétlen, segitség nélkiil kell a medencefenékre siillyeszteni. Helyezze a megfeleld
kabelhosszat a medence oldalara. Ahhoz, hogy optimalisak legyenek a funkcidk a kocsit a
vezérlGkésziilékkel tegye a medence hosszanti oldala (3) kdzepére.
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1.6 Halozati csatlakozas

o

Allitsa a vezérl6t a kocsival egyiitt a medence szélétdl legaldbb 3,5m tavolsagra, hogy
elharitsa a direkt nap okozta karokat a vezérlére.

{'-"?_'n-’:b a . A védGsapka lecsavarasa.

e ‘Ih ) . Csatlakoztassa az Usz6 kabelt a vezérl6hoz (1) és rogzitse le. Huzza meg a
.’K _ /-;-:?f':ia’ yd p gydr(it az 6rajardsnak megfeleléen (2) .Gy6z6djon meg, hogy a csatlakozd a
L i ,
kﬁgqﬁé ~ ; helyén van-e.

G e . Csatlakoztassa a haldzati kdbelt max. 30mA Fl véd6kapcsoldn keresztiil. ( Ha

N y, kétsége van forduljon villanyszerel6hoz)
,{ : ?',i/’f e ﬁk Ne felejtse a védGsapkat visszahelyezni, ha az Uszo kabelt leveszi.
7 o

2. A vezérlobox leirasa

2.1 Vortex™ 3 4WD
Id6pont mutatasa, az id6 NAPOK/ORAK/PERCEK KIVALASZTASA
beallitasa

A kivalasztas
rogzitése

A tisztitdsi ciklusok
programozasa Programozas torlése
,LIFT” Gzemmad
valasztasa a késziilék
Tisztitando fellilet vélasztasa kivételéhez

Csak fenék = Robot

=) 0 < O inditasa/megallitasa

Fenék és falak

VERT=X
 swo |

ﬁf& A szimbdlum szerint kivalasztott tisztitd ciklust fény jelzi.




2.2 Vortex™ 4 4WD

Id6pont mutatdsa, az id6
beallitasa

A tisztitasi ciklusok
programozasa

"sz(irBtisztitas jelzése

Tisztitasi intenzitas*
Gyenge =]
Erés ===

Tisztitando felllet valasztasa
Csak fenék =

Fenék és falak(a robot csak
minden 4. alkalommal
mészik fel = ¥
Vizesik LB

NAPOK/ORAK/PERCEK KIVALASZTASA

(=)= LI @D

LERT =X
[ S |

[ ST

A kivalasztas
rogzitése

Programozas torlése

,LIFT” izemmaéd
valasztasa a készlilék
kivételéhez

Robot
inditasa/megallitasa

Medence formaja
valasztasa

Sarkos, lapos fenék
Mas formak, mas
fenéktipusok

valasztott medence formahoz igazitja.
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3. Behelyezés

3.1 A robot izembe helyezése

. Ha a csatlakoztatja vezérlGboxot , a védlasztott ciklus Gizemidejét mutatja.
. A tisztito ciklust a START/STOP gomb megnyomasaval indithatja.

. A kijelz6n a maradék ciklusidd jelenik meg, pl.

& A robot tisztitasa akkor j, ha hetente 3 tisztitd ciklust végez..

3.2 A tisztito ciklus kivalasztasa

. Els6 alkalomra a gyari programozas aktiv. A kovetkez§ jelz6fények élnek:
= Vortex™ 3 4WD: m Csak fenék

= Vortex™ 44WD: L= | Gyenge =J Csak fenék mas formak, mas fenék

. A tisztito ciklus illesztéséhez hasznalja a kovetkezd gombokat (2. fej.):

=JC

= Vortex™ 3 4WD: O

= vortex™ 44wp: [ =] [===]

= [ &

O

O O

A tisztitd ciklust valtoztathatja a robot inditasa el6tt vagy Gzem kdzben. Az Uj ciklus azonnal
indul a maradék id6 visszaall az induldsra.




3.3 A robot kivétele a vizbdl
Ehhez haszndlhatja a ,, LIFT” Gzemmddot vagy a ciklus végén a vezérl6 vagy tavszabalyzo (Vortex™4
4WD) segitségét.

- Vezérl6box esetén nyomja meg réviden a Q gombot. mjelenik meg a kijelz6n. A
robot elindul elGre és felmaszik és felmaszik a falra a vizcsikig.

-» Tavszabalyzo hasznalata esetén (Vortex™4 4WD), lasd 5.1 fejezetet.

Miel6tt a , LIFT” modot aktivalja, a robotot a vizben megfelel6 helyre kell vinni:
-> Vezérl6box hasznalata esetén:

m _A @ gombot tartsa nyomva, hogy a robot balra forduljon és a megfelel6 iranyba alljon.

A mjelzés jelenik meg.

_Arobot elindul, ha elengedi a gombot.
- Tavszabalyzé hasznalata esetén (Vortex™4 4WD), lasd 5.1 fejezetet.

__ Amikor a robot felér a vizszintre, fogja meg a fogdjat és vegye ki dvatosan a vizbdl gy, hogy a
benne 1évé viz kifollyon (1).

m Ne a kdbelnél fogva vegye ki a robotot a vizb6l! Haszndlja a fogdjat.

3.4 A robot megallitasa

. Nyomja meg a vezérlén a START/STOP gombot.

. Amikor a robotot megallitja a ,,LIFT” lizemmddot aktivalja. Nyomja meg réviden a @ gombot a
robot és vezérl6 megallitasara.

A vezérl8 10 perc utén standby lizemre kapcsol, a kijelz6 kikapcsol. Onnek csak az egyik
gombot kell megnyomnia, hogy a standby Gizembdl kilépjen.
A standby lGzemre kapcsolas a robotot nem allitja meg, ha a tisztito ciklus éppen izemel.




4. A tisztito ciklus programozasa ,tavollét” esetén

Ajanlott a tisztitd ciklus lefutdsa utan a haldzati kdbelt csatlakoztatva hagyni, hogy az
id6bedllitast ne veszitse el. az id6 2 percre tdrolédik, ha kihldzza a haldzati kabelt.

4.1 Az idopont beallitasa

. A hét napjai villognak , majd a LED-k Ui
. Valassza ki az aktuélis napot a ésa gombokkal.
. Rogzitse az gombbal

. A napok taroldsa utan az éra kezd villogni m

. Valassza ki az aktuélis oradt a ésa gombokkal.

. Rogzitse az gombbal

. Az 6ra taroldsa utdn a percek kezdenek villogni
. Valassza ki az aktualis percet a k=md és a hud gombokkal.

. Rogzitse az - gombbal.
. A hét programozasanak beallitasdhoz a MENU jelenik meg, ha csak az id6t akarja beallitani a MENU-

— —
t o (g vagy o kel gOMbok megnyomasaval hagyhatja el.

4.2 Az aktualis nap és id6pont mutatasa

=
- Roviden nyomja meg a 3 gombot. A kijelz6n 5 sec milva megjelenik =

‘& A robot tisztitd ciklusa alatt nem lehetséges az id6 és a nap jelzése.

4.3 A tisztito ciklus programozasa

_On 7 tisztito ciklust tud programozni. 7 egymast kdvetd ciklust vagy ugyanazt a ciklust tébb

hétre elosztva. (Pl. minden szerda és szombat 3 héten at).

Fl
_ A 7. ciklus utan a programozas megdll, a 7l LED kialszik.

. A tisztitd ciklus programozasa el6tt valassza ki a kivant tisztitasi modot.

=

= Vortex™ 3 4WD: O

= Vortex™ 44WD: [= ] [==2] =1 (s ]

O @ O




A
. Egy tisztitd ciklus programozasahoz nyomja meg 3sec hosszan a- gombot. A LED folyamatosan
vilagitani kezd.
. A hét napjai 2x villanak fel.

A RS LED és az aktualis nap vagy az aktualis id6 villog. Hivja el6 a mar beallitott napot és id6t.

Nyomja meg az gombot a program inditasahoz.

‘& Ha a LED-ek m villognak az id6 nincs bedllitva. Ha programozni akarja a ciklusokat az
id6pontot el6tte be kell allitani. Kbvesse a 4.1 fejezet utasitasait.

. Valassza ki a programozandé napot a és a gombokkal.
. Rogzitse az gombbal

. A napok taroldsa utan az d6ra kezd villogni m

. Valassza ki az aktuélis orat a és a gombokkal.

. Rogzitse az gombbal

. Az 6ra taroldsa utan a percek kezdenek villogni
—

. Valassza ki az aktualis percet a ésa gombokkal. A percek programozasa negyeddras
|épésekben kovetik egymast. (P1.12h00 -12h15 - 12h30 - 12h45...)

. Rogzitse az - gombbal. A kovezkez6 nap kezd villogni és éppugy lehet programozni:

F
I- -.- I:“I:EL . o) 7 7 . " %
LA vagy a gombok rovid érintésével elhagyhatja a MENU-t.

A programozas kilépéséhez hasznilja a @ gombot.

r e Az ,im Einstellmenii”’-t hosszan nyomva: a villogé napok programozasabdl |ép ki.
o Az ,ausserhalb des Einstellmeniis”-t hosszan nyomva: minden programozasbdl
kilép.

A kijelz6 1sec utan kialszik, mutatva, hogy nincs ptogramozas.

4.4 A programozott ciklusok megmutatasa

J‘_‘-
. Réviden nyomja meg a gombot. A napok egyesével valé mutatdsat 3sec beliil kezdi mutatni:

s
- 300! . ClE




5. A taviranyito (Vortex™4 4WD)

5.1 A taviranyitd hasznalata

A taviranyito alapvetden szinkronizalt a vezérlébox-al
7 —r—
. A taviranyité bekapcsoldsdhoz nyomja meg a &) gombot. A kijelz6 a E SRS j taviranyito
Uzemmoaddot mutatja.
. 2 funkcid lehetséges:
-A robot vezetése: fogja a tavszabalyzét és az alabbi iranyok szerint, a kivant iranyba mozgassa a

robotot.

balra fordul jobbra fordul

hatra —

-A robot kivétele a vizb6l: Nyomja meg roviden a Q gombot. Megjelenik a mjelzés. A
robot a falig megy majd felmaszik a falon a vizcsikig.

r"-l-\l
. a tdvszabalyzé kikapcsolasahoz nyomja meg a O gombot. A taviranyitd kikapcsolja magat, a robot
mégis lizemben marad.

A vezérl6box és a tavszabalyzd kdzott optimalis a kommunikacid, a vezérléboxot a kocsin kell
elhelyezni. A kocsit a vezérlGvel ugy helyezze el a medence kdzelében a tavszabalyzéval

ﬁ_‘i egyutt, hogy egymads kozotti radioaddst semmi ne gatolja. A vétel min&ségét a LED
villogasanak gyakorisdga mutatja.

5.2 A taviranyito és vezérl6box szinkronizalasa (ha eszkozt cserél)

Ha alkatrészt cserél a tavszabalyzé és a vezérld szinkronizalasa sziikséges.
e s . (®)
. A taviranyitd bekapcsolasahoz nyomja meg a “=" gombot.

—
oz e i . . x oK
. Csatlakoztassa a vezérl6t, ha a kijelz6 az izemid6t mutatja, nyomja meg egyidében az ésa

el gOMbokat. (6 sec)

. Ha a szinkronizalds megtortént, megjelenik a Mjelentés és azutan a |




6. Karbantartas

/4

6.1 A szlir0 tisztitasa

A robot teljesitménye csdkkenhet, ha a sz(irGje tele van vagy piszkos. A sz(ir6t rendszeresen
tiszta vizzel at kell 6bliteni, hogy a tisztité hatdsa megmaradjon.

. Hozzéaférés a szlir6hoz

. A sz(irGtisztitas jelzése (Vortex™4 4WD)

Amennyiben a tavszabdlyzé hazan ez a jelzés megjelenik ajanlott a sz(ir6 tisztitasa az optimalis
teljesitményhez.

ﬁx Amikor ez a jelzés a szlir6 ciklus alatt jelenik meg meg is marad a ciklus végéig.

6.2 A kefék elhelyezése
. Arobot PVC kefével szereltek. A kefék kopasjelzéssel (1) rendelkeznek.

. A szennyezett sz(iré eltavolitdsdhoz vegye ki a nyelvet a nyildsbdl melyben rogzitve volt.
. Az Uj kefék pozocionalasahoz vezesse be annak szélét a nyelv és kefetarto alatt (2).

. Csavarja a kefét a kefetartd koril és a nyelveket illessze a rogzit6 lyukakba (3).

. Minden nyelv végét hlizza (4) meg, hogy a széleik a nyildson atmenjenek.

. A kidllé nyelv végeket olléval vagja le.

m Ajénlott minden 2. szezon utén az Uj kefe.

6.3 A futofeluiletek elhelyezése

I X L S
6.4 A robot karbantartasa

R 7

. Arobotot rendszeresen tiszta vizzel vagy enyhén szappanos vizzel meg kell tisztitani; semmiképpen
ne hasznaljon olddszert, mint pl. TrichlorAthylen vagy hasonldt. Mosse le alaposan tiszta vizzel a
robotot. Ne hagyja erés napsiitésen szaradni.

. A robotot a kocsijan hagyja szaradni.

. Tekerje a kabelt a kocsin el6re kialakitott kampdkra.

6.5 Ujrafelhasznalhatdsag

E Ez a szimbdlum az Uj késziiléken azt jelenti, hogy csak szelektiven lehet a késziiléket leadni.
Koérnyezetre kdros, Ujrafelhasznalhatd, Ujraértékesithetd anyagokat tartalmaz. A

W= | kereskedd dolga a késziilék leadasi helyeirél Ont informalni.




7. Problémamegoldasok

Uzemzavaroknal a vezérlébox kijelz6n hibakédok jelennek meg.
. Az egyik gomb megnyomadsaval a hibakddot kioldja és a vezérl6t kikapcsolja.
. A kijelz6 10 perc utan standby lGizemre kapcsol at. A kijelz6 visszakapcsoldsahoz csak az egyik

gombot kell megnyomni.

————
. Ha egy hiba ismertté valik, a programozast atmenetileg a vezérl6 deaktivialja ( a LED kialszik).

Com
PROG.= . N
Egyszer hosszan ( a gombot megnyomva a futd programozas ismét érvényes.

7.1 A hibakodok jelentése és lehetséges okok

Hiba Megoldasok
Hibakéd: 1 -3 . Robot m(ikédési zavara, forduljon kereskedGjéhez
Hibakaéd: 4 . Szivattyumotor elhasznalddott, vizsgdlja meg nem kerult kvecske

vagy haj a csavarba, tisztitsa a sz(ir6t

Hibakdd: 5 -6 . A mozgatd motor elhasznalédott. Ellenérizze a kefék helyes forgdsat,
nem akaddlyozza (k6, kdbel). Forgassa a bal kereket aztan a jobbat egy
negyed fordulattal mindkét irdnyba

Hibakod: 7 -8 . A robot nincs a vizben.

Hibakod: 10

. Ellenérizze a csatlakozast a vezérléhoz. Ha fennmarad a hiba
forduljon kereskedGjéhez.

A kijelzén m

jelenik meg, ha aktiv a
taviranyito lizem
(Vortex™4 4WD)

. Tul gyenge az elem kapacitdsa a tavszabdlyzéban

A taviranyité haté
tavolsaga (Vortex™4 4WD)

. Legalabb 3,5m-re telepitse a kocsit a vezérl6vel a medence szélétél.
. Irdnyozza a tavirdnyitét a medencére a tdvszabdlyzé hatdsugarat
javitsa. Ne legyen semmi akadaly a medence és a vezérl6 kozott.

A robot nem fekszik jol a
medence fenéken

Két oka lehet:
. a késziilék hazaban még levegd van. (vizbeeresztés, 1.5 fejezet)
. A sz(ir6 tele szeméttel: csak ki kell tisztitani.

A robot nem maszik fel a
falra

Két oka lehet:

. A sz(ir6 tele szeméttel: csak ki kell tisztitani.

. Noha tisztanak latszik a viz, de szemnek nem lathaté algdk,stb sikossa
tehetik a medence falat amin a rbot nem tud felmaszni. Alkalmazzon
sokk klérozast és csokkentse a pH-t kevéssé.

. A klérozasnal ne hagyja a robotot a medencében!

Induldsnal a robot
egyaltalan nem mozdul

. Ellendrizze az dramcsatlakozasokat, van-e fesziiltség.
. Gy6z6djon meg arrdl, hogy valdban elinditott egy ciklust és a
jelz6lampa kigyulladt.

Kabelhiba

. Nincs a teljes kdbelhossz a medencébe letekerve.
. Csak a sziikséges kabelhosszat engedje a medencébe, a maradékot
tegye a medence mellé.




7.2 El6diagndzis lizemzavaroknal

A robot lizemzavarainal van egy MENU-hoz férési lehet8ség, amelyben a robot allapotara

nonatkozd adatot talal. Ez az informdcid segitségiil szolgal a kereskedének egy lehetséges
zavar diagnosztizaldsahoz.

- Ebbe a MENU-be belépni csak a robot (izemen kiviili dllapotaban lehet és a kijelzd is
kikapcsolt allapotaban.

=
- nyomja meg egyidében az és a kel gombokat. (6 sec)
A kovetkez6 informacidk jelennek meg minden 3sec-ben ebben a sorrendben:

A

. Arobot Gsszes Gizemodraja (6raban), pl. mutat. m
. A robot utolsé hibakddja (ha legalabb egy hiba fellépett), pl. mutat: m

. A hibakdd fellépésének Gizemédraja (ha legaldbb egy hiba fellépett), pl. mutat: m

->Mikor megjelentek ezek az informacidk, a vezérlés visszatér a MENU-h6z, a robot

L
kikapcsol, a kijelzés bekapcsol:




